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概述
Fluke 417D 和 424D Laser Distance Meter （以下称 “ 仪器 ” 或 “
产品 ”）是专业级激光测距仪。使用这类仪器能快速准确获取到某

一目标的距离、面积及体积的测量值。

由于本仪器使用激光波并测量其反射，因而它优于超声设备。仪
器包含：

• 先进的距离测量技术

• 更准确的测量

• 更长的测量距离 - 取决于型号

如何联系 Fluke 
要联系 Fluke，请拨打以下电话号码：

• 美国技术支持：1-800-44-FLUKE (1-800-443-5853)

• 美国校准 / 修理：1-888-99-FLUKE (1-888-993-5853)

• 加拿大：1-800-36-FLUKE (1-800-363-5853)

• 欧洲：+31 402-675-200

• 日本：+81-3-6714-3114

• 新加坡：+65-6799-5566

• 中国：+86-400-921-0835

• 巴西：+55-11-3530-8901

• 世界各地：+1-425-446-5500

或者，请访问 Fluke 公司网站：www.fluke.com。

如需注册产品，请访问 http://register.fluke.com。

要查看、打印或下载最新版的手册或手册补遗，请访问 http://
us.fluke.com/usen/support/manuals。

要索取印刷手册，请访问 www.fluke.com/productinfo。

安全须知
本产品随附的安全信息文件 （印刷版）以及 www.fluke.com 网站

上均提供有 “ 一般安全信息 ”。在适用时，还会列出一些更具体的

安全信息。

警告表示可能对用户造成危险的状况和操作。小心表示可能对产
品或受测设备造成损坏的状况和操作。

www.fluke.com
http://register.fluke.com
http://us.fluke.com/usen/support/manuals
http://us.fluke.com/usen/support/manuals
www.fluke.com/productinfo
www.fluke.com
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熟悉产品
本手册对多个机型的功能进行了解释说明。由于不同的机型有不
同的功能，因此手册中有的信息可能不适用于您的产品。

功能

表 1 列出了产品的功能。

使用前必读

本节介绍仪器的基本信息。 

表 1. 功能 

功能 417D 424D

手腕带  

多功能底座 

显示行数 2 4

背光灯  

键盘照明 

键盘锁 

存储器 

指南针 

距离测量  

连续测量

无最小值 / 最大值追踪 

具有最小值 / 最大值追踪 

面积  

体积 

倾斜 （智能水平模式、高度追
踪、水平校准）



放样 

三角面积 

勾股定理测量 

房间角落角度 

加 / 减 

三脚架测量 

计时器 

蜂鸣器 

表 1. 功能 ( 续 )

功能 417D 424D
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多功能底座
使用多功能底座可适应多种测量情况。内置式传感器能够自动感
应底座的方向并调整零点。请参见图 1。

• 从边缘测量时，将底座打开 (90 °)，直到卡入到位。请参见

图 2。

• 从角落测量时，将底座打开 (90 °)，直到卡入到位。轻轻向右

推底座使其完全打开。请参见图 1 和 3。

图 1. 多功能底座

图 2. 边缘测量

图 3. 角落测量

2

1

2

3

4
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屏幕
表 2 显示了 417D 的每个功能相应的读数在显示屏上的位置。

表 3 显示了 424D 的每个功能相应的读数在显示屏上的位置。

表 2. 417D 显示

项目 说明

A 面积

B 电池状态 

C 激光指示

D 测量基准

E 上一个测量值

F 测量值 （此处也会显示错误代码。）

2

3
4

1

5

6
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表 3. 424D 显示

项目 说明 项目 说明 项目 说明

A 电池状态 H 信息 O 三角面积

B 指南针 / 计时器读数 I 最小 / 最大测量值 P 间接高度

C 存储器 J 测量基准 Q 天花板面积

D 其他测量值 / 状态 K 放样 R 斜距

E 测量值 L 水平校准 S 墙面面积

F 第二个可用结果 M 面积 / 体积 T 倾斜角

G 加 / 减 N 勾股定理 U 周长

1211 13 14

15

16

19

17

18

20

21

10 

1

56

4

2

3

8

7

9
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小键盘
表 4 显示了 417D 的键盘上的按钮。表 6 显示了 424D 的键盘。 

 

表 4. 417D 的键盘

项目 说明

A 开 / 测量

B 面积 / 单位

C 清除 / 关闭

1

2

3

表 5. 417D 的按钮操作

按钮
按下次数 /

秒数
功能

>

1 次 打开产品和激光。（默认显示电池
符号。）

2 次 进行测量。

2 秒 连续测量模式。要取消，请再次按 
。

=m
1 次 开始测量面积。

2 秒 选择测量单位 （请参见表 8）。


1 次 清除上一个测量值。

2 秒 关闭产品。
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表 6. 424D 的键盘

项目 说明

A 开 / 测量

B 减

C 面积 / 体积

D 倾斜

E 计时器

F 指南针

G 存储器

H 清除 / 关闭

I 参考 / 单位

J 三角波

K 间接测量

L 加

1

12

2

3

4

6

789

10

11

5

表 7. 424D 的按钮操作 

按钮
按下次数 / 秒

数
功能



1 次 打开激光。 

2 次 进行测量。

2 秒 打开追踪 （最小 / 最大测量值）。

2 秒（在关闭

状态下）
打开连续激光。


1 次 开始测量面积。

2 次 开始测量体积。

2 秒 查看第 2 个结果。


1 次 打开智能水平模式。

2 次 打开高度追踪。

3 次 打开水平校准。


1 次 箭头指向北。

2 秒 箭头对准激光束的方向，且显示屏以
度数和 α 符号显示方向。


1 次 清除上一个数值。

2 次 全部清除

2 秒 关闭仪表。


1 次 打开房间角落角度 （三角面积）

2 秒 查看第 2 个结果。
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三脚架测量
使用 424D 时，如果通过三脚架进行测量，必须进行三脚架基准

设置。设置时，显示屏上会显示 #。

基准点
显示屏会显示测量的基准点。默认基准点为仪器末端。如果打开
了蜂鸣器，当您更改基准点时仪器会发出蜂鸣。更多信息，请参
见图 4。

当您使用底座时，仪器会自动调整基准点，且显示屏上会显示 $。

注意

使用三脚架模式将覆盖其它基准点。在您更改至其它基
准点之前，仪器将一直处于三脚架模式。

图 4. 更改参考点



1 次 勾股定理 1

2 次 勾股定理 2

3 次 勾股定理 3

4 次 放样 （2 个值）



1 次 从前端测量 。

2 次 从三脚架螺丝座测量 #?

3 次 从后端测量 %?

2 秒 选择测量单位  
（参见表 8。）

表 7. 424D 的按钮操作 ( 续 )

按钮
按下次数 / 秒

数
功能

1x

2x

Default

Auto-detect
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功能
本节介绍如何使用非测量功能。

测量单位

按住 = (417D) 或  (424D) 2 秒钟可在不同的距离测量单位之间

切换。参见表 8。

背光灯

同时按住  和  2 秒可打开和关闭背光灯。显示屏将显示状态 
ILLU On（背光开）或 ILLU OFF （背光关）。

键盘锁

要锁定键盘，请同时按下  和 。 

要解锁：

1. 按下 。

2. 在 2 秒内按  即可解锁键盘。

存储器

您可从内存中调用之前的测量值 （例如，房间的高度）本仪器最
多可存储 20 个结果。

要调用：

1. 按  1 次。

2. 按 和 可切换显示存储的结果。

Z 和存储器 ID 将显示在显示屏上。

3. 按住  2 秒，以使用 Summary （摘要）行中显示的数值进

行进一步的计算。

要删除：

• 同时按下  和 。

仪器会删除存储器中存储的所有数值。

加/减

仪器可为单个距离、面积或体积加减某一数值。

要进行加减：

1. 按  可将下一个测量值与前一个测量值相加，或按  可将

前一个测量值减去下一个测量值。

2. 对每个测量值重复此操作。 

总测量结果总是显示在摘要行中，之前的值显示在第二行中。

3. 按  可取消上一步操作。

表 8. 测量单位

417D 424D

0.000 m 0.000 m

0.0000 m 0.0000 m

0.00 ft 0.00 m

0′ 00″ 1/32 0.00 ft

0 in 1/32* 0′00  1/32*

* 默认 0.000 in

0 in 1/32

* 默认



417D/424D
用户手册

10

指南针

指南针功能让您在进行测量时可以了解角度或方向。在室内测量
时，这有助于为建造计划设定正确方位。了解正确方向还有助于
您计算太阳能电池板的能效。请参见表 7。

提示：

• 确定底座已折叠。 

• 当您使用指南针功能时，仪器将显示校准信息。更多信息，
请参见 指南针校准。

• 当仪器两端倾斜度 >20 ° 或两侧倾斜度 >10 ° 时，显示屏上的

指南针箭头会不断闪烁。

• 当您打开指南针时，仪器将显示校准信息。更多信息，请参
见 手动校准。

W 小心

为避免不正确的方向读数，请勿在磁铁或磁性设备附近
使用。

指南针校准
自动校准

指南针传感器连续收集并保存校准值，每次间隔 60 秒。

手动校准

当您打开指南针时，仪器将显示校准信息：

1. 若要选择 “No （否） ”，请按 G。指南针将使用可能不准确的

旧数据。

2. 若要选择 “Yes （是） ”，请按 F。

要继续校准：

a. 将仪器绕 Z- 轴转动 180 °。请参见图 5。

b. 将仪器绕 X- 轴转动 180 °。

c. 将仪器绕 Y- 轴转动 180 °。

校准时，仪器从 1 至 12 计数。校准完成后，显示屏上将

显示 COMPA OK（指南针正常）。

图 5. 手动校准

磁偏角
地理北极与磁场北极之间的差值称为磁偏角，或简称偏角。地球
上不同地区的偏角角度有所差异。地极和磁极经过对准，因而偏
角极小。而在有些地区，两极之间的角度差可能相当大。 

表 9 列出了各地的偏角值。要获取其它偏角值，请联系将您当地

的地磁研究机构。

Z

X

Y

180°

180°

180°

7
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要根据您的当地情况为仪器设置正确的补偿值：

1. 同时按下 N 和 。 

显示屏将显示 dECLI （偏角）和当前设置。默认值为 0 °。

2. 按下  和 G 可更改值。

3. 按下 M 可接受新的值。

表 9. 磁场估值

国家 / 地区 城市

以度表示的
偏角  
(+E | -W)

国家 / 地区 城市

以度表示的
偏角  
(+E | -W)

国家 / 地区 城市

以度表示的
偏角  
(+E | -W)

阿根廷 布宜诺斯艾利斯 -7 格林兰 哥特哈布 -29 西班牙 马德里 -1

澳大利亚 达尔文 3 冰岛 雷克雅未克 -15 瑞士 苏黎世 1

澳大利亚 珀斯 -1 意大利 罗马 2 泰国 曼谷 0

澳大利亚 悉尼 12 印度 孟买 0 乌克兰 顿涅茨克 7

奥地利 维也纳 3 日本 东京 -7 阿拉伯联合酋长
国
迪拜 1

巴西 巴西利亚 -20 肯尼亚 内罗毕 0 英国 伦敦 -1

巴西 里约热内卢 -22 挪威 奥斯陆 2 USA 安克雷奇 18

加拿大 温哥华 17 巴拿马 巴拿马 -3 USA 达拉斯 3

智利 圣地亚哥 2 俄国 伊尔库兹克 -3 USA 丹佛 8

中国 北京 -6 俄国 莫斯科 10 USA 火奴鲁鲁 9

埃及 开罗 3 俄国 鄂木斯克 11 USA 洛杉矶 12

法国 巴黎 0 塞内加尔 达喀尔 -8 USA 迈阿密 -6

德国 柏林 2 新加坡 新加坡 0 USA 纽约 -13

希腊 雅典 3 南非 开普敦 -24 委内瑞拉 卡拉卡斯 -11
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计时器

Fluke 建议您使用延时装置，从而在长距离测量时获得更准确的测

量值。这能防止在您按下  时仪器发生移动。

要打开计时器：

1. 按下  1 次可打开 5 秒计时器。这是发射激光进行测量前的

默认时间间隔。

2. 按下  或  可将计时器调整至最多 60 秒。

3. 按  可启动计时器。 

以倒数计时的形式，显示开始测量前的秒数 （例如， 59、
58、 57...）倒数计时最后 5 秒伴有蜂鸣声。最后一次蜂鸣声

之后，仪器进行测量并将值显示在显示屏上。

注意

计时器可用于各种测量。

蜂鸣器

同时按住  和  2 秒可打开和关闭蜂鸣器。显示屏将显示状态 
BEEP On（蜂鸣器开）或 BEEP OFF（蜂鸣器关）。

测量

该仪器可测量到某一目标的距离、两段距离所围成的面积，以及
三个测量值构成的体积。

单个距离测量

要测量距离：

1. 按下  打开激光。 

2. 再次按下  进行距离测量。

显示屏上会显示测量值。

注意

如果您将激光对准无色液体、玻璃、聚苯乙烯、半渗透性
表面以及高光泽度表面，可能会发生测量错误。您将激光
对准暗色表面时，测量时间会增加。

目标反射率低或照明困难时，觇板有助于进行长距离测量。

连续测量

使用连续测量进行一系列快速测量。例如，沿壁板标记螺栓位置。

要开始连续测量：

1. 在仪表打开的状态下按住  2 秒钟。

2. 将激光移动到每个位置并查看每个测量值。

仪表连续显示测量值，直至您按下  或  或仪表超时。
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最小值/最大值追踪

追踪模式从固定的测量点对房间对角距离 （最大值）和水平距离
（最小值）进行测量。该功能还可测量物体间的距离。请参见
图 6。

图 6. 最小值 / 最大值追踪

要进行测量：

1. 按住  2 秒。

显示屏上显示 , 以确认仪器处于追踪模式。

2. 将激光在目标区域上下左右移动 （例如，射入房间角落）。

3. 按下  停止追踪模式。 

最后一个测得值显示于摘要行内。 

注意

最大和最小距离值显示在显示屏上。最后一个测得值显示
于摘要行内。

面积

417D 

要测量面积：

1. 按下 =  1 次。 

 符号出现在显示屏上。

2. 按  进行第一个值的测量（例如，长度）。

3. 再次按  进行第二个值的测量（例如，宽度）。

测量结果将显示在摘要行中。

424D 

要测量面积：

1. 按下  1 次。 

 符号出现在显示屏上。

2. 按  进行第一个值的测量（例如，长度）。

3. 再次按  进行第二个值的测量（例如，宽度）。

测量结果将显示在摘要行中。

4. 按住  2 秒可获得第二个结果，即周长。

Min. Max.
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体积

要测量体积：

1. 按下  2 次。 

 符号出现在显示屏上。

2. 按  进行第一个值的测量 （例如，长度）。

3. 再次按  进行第二个值的测量 （例如，高度）。

4. 再次按 进行第三个长度的测量（例如，深度）。

测量结果将显示在摘要行中。

5. 按住  2 秒可显示附加的房间信息，例如：天花板 / 地板面

积、墙的表面积、周长。

 天花板 / 地板面积 

 墙面面积 

 周长

倾斜

注意

倾斜计可 360 ° 感应倾斜度。如果要进行倾斜度测量，请
正确握持仪器并确保不存在横向倾斜 (±10 °)。

智能水平模式
智能水平模式 （间接水平距离）功能可用于在视线受物体或障碍
遮挡时测量水平距离。更多信息，请参见图 7。

倾斜度将以 ° 或 % 连续显示。要更改单位，请同时按住  和 

2 秒。默认单位为 °。 

要进行测量：

1. 按下  1 次。 

 将出现在显示屏上。

2. 将激光对准目标。

3. 按下 。 

显示屏上显示 α （角度 ）、 x （对角线距离 ）以及 y
（垂直距离 ）的所有结果。 z （水平距离）显示在摘要行

内。

4. 按下  可关闭智能水平模式。
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图 7. 智能水平模式

高度追踪
当仪器在三脚架上转动时，显示屏上会持续显示高度追踪。倾斜
度会以所选择的测量单位 （° 或 %）持续显示。

要进行测量：

1. 按下  2 次。 

p 将出现在显示屏上。

2. 将激光对准下方的目标。

3. 按下 。 

p 以及到下方目标的距离和角度将显示在显示屏上。

4. 将激光向上移动至顶部目标。 

高度追踪将自动启动。显示屏上会显示到实际目标的角度及
与下方目标的垂直距离。

5. 在顶部目标处按下 。 

高度追踪停止，显示屏上显示两个被测目标之间的垂直距离。
更多信息，请参见图 8。

注意

最小值 / 最大值追踪非常有助于 90° 角测量。请参阅最小值 / 最大

值追踪。

图 8. 高度追踪

水平校准
水平校准功能功能持续显示仪器的角度。从 ±5 ° 开始，仪器会发

出蜂鸣。越接近 1 °，仪器蜂鸣声越短促。在 ±0.3 ° 时，仪器发出

持续蜂鸣。

要进行水平校准：

1. 按下  3 次。

 将出现在显示屏上。

2. 将仪器置于某物体上进行水平测试。 

当物体移动时，显示屏上会持续显示角度。

10

Z

X

Y

X
Y

Z h3

h1

X

Y

h2

11
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倾斜传感器校准
要校准倾斜传感器：

1. 同时按住  和  2 秒。 

显示屏上显示 CAL （校准）消息以及第一次测量的说明。参

见图 9。

图 9. 倾斜传感器校准

2. 将仪器置于平坦的水平表面上。

3. 按下 。

显示屏上显示后续测量的说明。

4. 在同一平坦的水平表面上，将仪器水平转动 180 °。

5. 按下 。

显示屏上显示后续测量的说明。

6. 将仪器直立于平坦的水平表面。

7. 按下 。

显示屏上显示后续测量的说明。

8. 在同一平坦的水平表面上，将仪器直立转动 180°。

9. 按下 。

显示屏上将显示校准结果 OK CAL （校准正常）。

放样测量

可在仪器中设定一个特定距离，用于标记不同的测量长度。该功
能的一个应用实例为安装木框架。更多信息，请参见图 10。

注意

为获得最佳结果，请使用末端基准点进行放样测量。请
参阅基准点。

图 10. 放样测量

您可在仪器中输入两个不同的距离 （a 和 b），用于标记不同的测

量长度，如：用于安装木框架。

2 Sec.1 2 3 4

7 8

5

6 9

12

180°
1

2
3

a
b

b

0.625 m

0.625 m

1.012 m

1
2

3

a
b

b a = b
0.625 m

0.625 m

0.625 m

13
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要使用 2 个值测量放样距离：

1. 按下4 次。 

r 将出现在显示屏上。

2. 按下  和  增大或减小显示屏上显示的值。

数值 (a) 及对应的中间行在显示屏上闪烁。

3. 按下  和  调整 (a) 的数值。

注意

按住该按钮增加每次数值变化的比率。

4. 按下 M 接受 (a) 的数值 

5. 按下  和  调整 (b) 的数值。

6. 按下 M 接受 (b) 的数值。

从放样点 （首先是 a 然后是 b）到仪器 （以仪器的后沿为基

准边）的放样距离将显示在摘要行中。

7. 沿放样线缓慢移动仪器，所显示的距离会减小。 

显示屏中的箭头 q 指示需要朝哪个方向移动仪器，以达到规

定的距离 （a 或者 b）。 

注意

如果打开了蜂鸣器功能，仪器会在距离下一放样点 0.1 m 
(4 in) 时发出蜂鸣。当仪器接近放样点时，蜂鸣声会变化
且箭头在显示屏上消失。

8. 按下  停止放样功能。

角落角度测量

本仪器通过测量三角形的三边计算三角形的角度。例如，在具有
一个直角的房间角处使用此功能。更多信息，请参见图 11。

要进行角落角度测量：

1. 按下  1 次。 

l （房间角落）将出现在显示屏上。

图 11. 角落角度测量

2. 在要测量的角度左右两边标记基准点 (d1/d2)。

3. 按下  测量三角的第一边（d1 或 d2）。

4. 按下  测量三角的第二边（d1 或 d2）。

5. 按下  测量三角的第三边 (d3)。

房间三角面积的结果将显示在摘要行内。

6. 按住  2 秒可获得第二个结果，即 d1 与 d2 的夹角角度、三

角形周长和面积。

14
1 2 3

4 5

2 Sec.
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间接测量

本仪器可以利用勾股定律计算距离。通过这一功能，您可使用两
个辅助测量值 （例如建筑高度或宽度测量值）得出距离。使用三
脚架有助于测量需二或三个测量值进行确定的高度。 

注意

请务必使用正确的测量顺序：

• 所有被测量的点都必须在同一个水平或垂直面内。

• 为获得最佳结果，请围绕设定点转动仪器。例如将底座完
全展开，仪器固定在墙上。

• 请确保第一个测量与测量距离呈 90 ° 角。

• 最小值/最大值追踪非常有助于 90 ° 角测量。请参阅
最小值/最大值追踪。

通过两次测量获得距离 （勾股定理 1）：

1. 按下  1 次。 y 将出现在显示屏上。

2. 将激光对准顶部点 (1)。请参见图 12。

图 12. 勾股定理 1

3. 按下 。

4. 将激光对准第二个目标 (2)。

请确保仪器垂直于墙面。

5. 按下  测量第二个距离。 

高度显示于仪器的摘要行。第二次测量的距离显示于辅助行
中。

通过三次测量获得垂直距离 （勾股定理 2）： 

1. 按下  2 次。 z 将出现在显示屏上。

2. 将激光对准第一个目标。参见图 13。

15

1

2
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图 13. 勾股定理 2

3. 按下  测量第一个距离 （对角线）。

4. 将激光对准第二个目标 (2)。

请确保仪器垂直于墙面。

5. 按下  测量第二个距离。

6. 将激光对准第三个目标 (3)。

7. 按下  测量第三个距离。

结果显示于仪器的摘要行。后续测量测得的距离显示于第二
行中。

通过三次测量获得部分距离 （勾股定理 3）：

1. 按下  3 次。激光打开， j 出现在显示屏上。 

2. 对准顶部目标 (1)。请参见图 14。

图 14. 勾股定理 3

3. 按下 。仪器将存储该测量值。 

4. 将激光对准第二个对角线目标 (2)。

5. 按下  测量第二个距离。

请确保仪器垂直于墙面。

6. 按下  对底部目标 (3) 进行测量。

结果为目标 1 和 2 之间的部分垂直距离。第三个测量值显示

于辅助行中。

作为可选操作，可对一个或多个目标使用追踪模式。要使用追踪
模式：

1. 按住  2 秒启动追踪模式。

2. 在理想的水平目标点附近上下左右移动激光。

3. 按下  停止追踪模式。

16
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2
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维护
保养和校准对于本仪器来说不是必需的。 

清洁产品

要使仪器保持良好状态：

• 用湿润的软布擦去灰尘。

• 请勿置于水下。 

• 不要使用腐蚀性清洗剂或溶液来清理仪器。

电池

当显示屏上的  闪烁时，请更换电池。请参见图 15。

注意

请勿使用碳锌电池。

图 15. 更换电池

417D

424D
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信息或错误代码
表 10 列出了显示在显示屏上的所有消息代码。  

表 10. 消息代码 

代码 原因 解决办法

156 横向倾斜超过 10° 不要将仪器横向倾斜。

162 校准错误
确保设备处于水平且平坦的表面。再次运行校准程序。如果代码仍出
现，请联系 Fluke。

204 计算错误 重新进行测量。

252 温度太高 冷却仪器。

253 温度太低 预热仪器。

255 接收信号过低，测量时间过长。 改变目标表面（例如，白纸）。

256 接收信号过高 改变目标表面（例如，白纸）

257 背景灯过亮 降低目标表面亮度。

258 测量值超出量程。 纠正量程。

260 激光中断 重新进行测量。

错误 硬件故障
开关设备 2 到 3 次。如果符号仍出现在显示屏上，则您的仪器存在缺

陷，请联系 Fluke。
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技术指标

417D 424D

距离测量

在有利条件下的精度 [1] ±2.0 mm (±0.08 in)[3] ±1.0 mm (±0.04 in)[3]

在不利条件下的精度 [2] ±3.0 mm (±0.12 in)[3] ±2.0 mm (±0.08 in)[3]

在有利条件下的量程 [1] 0.2 m 至 40 m （0.6 ft 至 131 ft） 0.05 m 至 100 m （0.16 ft 至 328 ft）

在不利条件下的量程 [4] 30 m / 98 ft 60 m / 196 ft

最小显示单位 1 mm 1/16 in 1 mm 1/32 in

∅ 激光点所处的距离
6 mm @ 10 m / 30 mm @ 50 m / 60 mm @ 100 m
0.24 in @ 33 ft / 1.2 in @ 164 ft / 2.4 in @ 328 ft

倾斜测量

激光束测量公差 [5] 无 ±0.2 °

不同条件测量公差 [5] 无 ±0.2 °

量程 无 360 °

指南针精确度 无 8 points (±22.5 °)[6]

整机

保护级别 IP54

自动关闭激光 90 秒

自动关机 180 秒

电池寿命 (2 x AAA)
1.5 V NEDA 24A/IEC LR03

高达 3000 条测量结果 高达 5000 条测量结果

尺寸 （高 x 宽 x 长）
11.6 cm x 5.3 cm x 3.3 cm  
(4.6 in x 2.1 in x 1.3 in)

12.7 cm x 5.6 cm x 3.3 cm
(5.0 in x 2.2 in x 1.3 in)

重量 （带电池） 113 g (4 oz) 158 g (6 oz)

温度

存储
-25 °C 至 +70 °C

（-13 °F 至 +158 °F）

-25 °C 至 +70 °C

（-13 °F 至 +158 °F）

操作
0 °C 至 +40 °C

（32 °F 至 +104 °F）

-10 °C 至 +50 °C

（14 °F 至 +122 °F）
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校准周期 不适用 倾斜度和指南针

最大相对湿度 -7 °C 至 50 °C （20 °F 至 120 °F）时为 85 %

安全性 IEC 61010-1: 污染等级 2

激光 IEC 60825-1: 2 类， 635 nm， <1 mW

最大峰值辐射输出功率 0.95 mW

波长 635 nm

脉冲持续时间 >400 ps

脉冲重复频率 320 MHz

射束发散 0.16 mrad x 0.6 mrad
EMC

国际标准
IEC 61326-1: 工业电磁环境

CISPR 11: 第 1 组， A 类
第 1 组：设备内部产生和 / 或使用与传导相关的无线电频率能量，该能量对于设备自身的内部功能

必不可少。

A 类：设备适用于非家庭使用以及未直接连接到为住宅建筑物供电的低电压网络的任意设备中。由

于传导干扰和辐射干扰，在其他环境中可能难以保证电磁兼容性。

KCC A 类设备（工业广播和通讯设备）

A 类：本产品符合工业电磁波设备的要求，销售商或用户应注意这一点。本设备旨在用于商业环境

中，而非家庭环境。

美国 (FCC) 47 CFR 15 B 子部分。按照第 15.103 条规定，本产品被视为免检设备。

[1] 适用于 100％ 目标反射率（白漆墙面），低背景照明强度， 25 °C。

[2] 适用于 10％ 至 500％ 目标反射率，高背景照明强度， -10 °C 至 +50 °C。

[3] 公差适用于 0.05 m 到 10 m，置信水平为 95 %。距离为 10 m 到 30 m 时，最大公差可能为小于 0.15 mm/m，而距离超过 30 m 时，公差为小于 
0.2 mm/m。

[4] 适用于 100％ 目标反射率，背景照明约为 30,000 lux。
[5] 在用户校准后。在每个象限中，额外角度引起高达 ±45 ° 的偏差，每度为 ±0.01 °。适用于室温。对于整个操作温度范围，最大值偏差增加 ±0.1 °。
[6] 校准后。请勿使用指南针进行导航。

417D 424D
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