     BOTE（博特）DJJ-8 接触网测量仪

         新时代的领航者

新DJJ-8接触网测量仪是在以往接触网检测仪的基础上成功研制的高新技术产品，公司经过近二十年的不断发展和完善，从而使新DJJ-8测量更准确，测量速度快，性能更稳定，操作更方便，深受广大操作人员喜爱。

由于本仪器采用了摄像瞄准和液晶显示，使仪器具有了视角大，观察直观，并且多项测量可可同屏显示，便于观察和分析测量结果。

DJJ-8配套的计算机系统软件和大型数据库，任何局区域内的用户仅通过windows集成的浏览器即可进行各项操作，而且原数据不可改变，实现了局域网内数据共享和数据的权限管理，从而真正意义上实现了数字化时代。DJJ-8内存采用了大容量存储器，SD接口，从而真正意义上实现了测量，存储，通讯一体化的功能。

     DJJ-8自身的CPU可采用几何法直接计算，避免了多次前后移动测量架，重复查找500mm处位置的繁琐劳动，缩短了测量时间，提高了劳动的效率。DJJ-8采用了秒级光栅，测量角度范围可达正负129度，具有10米以上的测量范围，从而实现了道外目标，如：定位器，非支，苗段关节，二吊，三吊等等参数的直接测量，提高了工作效率。DJJ-8可同步测量导高，拉出值，轨距，水平，红线，侧面限界，并可对水平误差进行修正。

     安全说明：

仪器的禁用范围：

   在未阅读安全说明前禁止打开本仪器。

   在未经授权的情况下，用工具（比如螺丝刀）打开本仪器。

直接瞄准太阳。

没有安全措施的测量现场。

注意事项及保养：

  本仪器是精密仪器，在使用过程要轻拿轻放。

  为了保证测量精度，距测量触头是采用金属材料，禁止将仪器放置于需要绝缘的钢轨接头处。保护仪器避免阳光直射，避免潮湿，应保持仪器清洁。

   请勿直射激光，请勿将激光对象人或者动物的眼睛。

   主机严禁摔碰，不可挤压显示屏。

  仪器应放在干燥环境下。温度范围-20度到+50度。

主机结构：
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       图1

测量架结构
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 图2

主要技术指标：

导高范围3000~15000，精度±3mm，

拉出值范围±3000mm, 精度±3mm，

500mm处高差；精度±4mm，

线岔中心：精度±4mm

轨距范围1410~1470，精度±0.5mm

水平（超高范围）±200mm, 精度±0.5mm

红线标高，精度±4mm

侧面限界，精度±4mm

承力索和接触线高差，精度±4mm

跨距，精度±5mm

非支，精度±4mm

定位器坡度，1：n(精度到0.1)

支柱垂直度，0.1%0

自由测：水平距：±4mm，垂直距：±3mm

与线岔相关的16个参数

三  基本操作

   1 将测量架放置于待测目标下方的轨道上，拨动测量架右边的轨距手柄，使测量架俩端的固定架角和活动家角都紧靠钢轨内沿，将主机放置于测量架的固定盘上。然后打开开关，并按下启动键，根据提示向右旋转主机头，当显示屏出现视频图像时，进入测量状态。每次测量完成或者需要中断测量，按下返回键，可使显示屏切换到图像界面，进入正常测量。仪器如果20分钟没有任何操作，就会自动关机，恢复测量按下启动键就可以。

   仪器的显示屏中央有白色十字丝，通过挪动测量架，是十字丝中心和待测目标完全重合，瞄准时先旋转主机头进行粗调，然后旋转微调旋钮进行精调，指导对准目标。在正常状态下，

瞄准后即可按下测量键进行测量，并显示测量结果。如果没有瞄准目标进行测量则显示“进入盲区或者未对准目标请重新测量”，  

   在正常情况下，开机是如下界面：

                  0岔心测量 1红线测量

2跨距管理 3非支查询

4定位器    5 承力索 
                  6  500mm  7自由测量 

8线岔测量 9隧道测量

     图A
开机出现如上图界面，然后直接按‘长光’出现红色激光，激光点和‘十’瞄准目标直接测量，测量以后直接按‘返回’键，就出现上图界面，然后按‘长光’根据需要按相应的测量键可以重复测量了。无需按“测量”键。

如果按“菜单”键，出现：   1 数据测量

                           2 系统管理

                           3 历史查询

                           4 系统帮助

界面，可以直接按1键数据测量，会出现图A界面，测量导高，直接按“7自由测量”，然后再按“测量”键，可以测量了。
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图3

  岔心：在正常测量状态下，该键的功能是进入线岔测量模式，测量岔心的导高和偏离值，在数字输入状态下为数字0.

  红线：在正常测量状态下，该键的功能是进入红线测量模式，测量红线标高和测面限界，在数字输入状态下为数字1.

  跨距：在正常测量状态下，该键的功能是进入跨距测量模式。测量俩支柱之间的水平距离，在数字输入状态下为数字2.

  非支：在正常测量状态下，该键的功能是进入非支测量模式，测量非支的抬高和偏离，在数字输入状态下为数字3.

  定位器：在正常测量状态下，该键的功能是进入定位器测量模式。在数字输入状态下为数字4.

  承力索：测量承力索和接触线的高度差，在数字输入状态下为数字5.

  500mm: 在正常测量状态下，该键的功能是进入500mm处高差测量模式，测量接触线高差，在数字输入状态下为数字6.

  自由测：测量轨道上空上任意一点到轨距中心的水平距离和垂直距离，在数字输入状态下为数字7.

  线岔：后面有详细说明，在数字输入状态下为数字8.

  保存：在正常测量状态下，该键的功能是保存当前所测量结果模式，保存数据时需要输入杆号，在数字输入状态下为数字9.

  菜单：进入菜单界面，进行数据回看，内存管理，数据导出，参数设置。

  隧道：在正常测量状态下，该键的功能是进入“隧（股）道设置”测量模式，该键的功能是光标上移，在需要进行分步测量时，该键的功能是“重测该点”。

  线路：在正常测量状态下，该键的功能为“线路信息设置”，输入相应线路信息代号按“确认”键记录线路信息。在超高修正中，为切换正负号。在设置状态下，该键的功能是光标左移。在正常测量状态下，该键的功能为拉出值和超高正负号基准切换，仪器默认线路左侧为基准：拉出值偏左为正，水平右轨比左轨高为正，切换到以右为基准时数据界面标记 “右”在数字输入状态下，该键的功能为删除。在设置状态下，该键的功能为光标右移。

  确认：命令执行键，相当于计算机上的“ENTER”。

  长光：在正常测量状态下，该键会发出一束激光，同时该键具有从数据显示界面到图像瞄准界面的切换功能。

  返回;在正常测量情况下，用于从数据显示到图像瞄准界面的切换，在设置或者进入分步测量的状态下，该键的功能为退出，

  测量：测量导高，拉出值，轨距，水平的及在分步测量时用于分步测量。

2菜单操作

  按下菜单后显示屏显示：数据测量
                        系统管理

                        历史查询
                        系统帮助
  “箭头”符号所指项为当前选中项，按下“确认”就进入相应的选项。

  数据回看  按下“确认”可以看到以前测量杆号的数据结果。

  内存管理  用于清空存储的数据。

  数据导出  用于将主机中所存的数据导入U盘。

  参数设置  参数测量误差超过允许范围时，可通过此功能校准。

3超高值修正为设计状态

  DJJ-8默认情况下按实际超高测量接触网参数，根据需要也可输入设计超高，换算成设计超高状态下的接触网参数。如需超高修正，在测量完成后，按下“修正”显示屏出现“请输入设计值：+000mm”.这时输入设计超高值（按下“线路可切换正负号，系统默认为正，”）。按下“确认”键完成超高修正计算。

4线路信息设置

   正常测量状态下，按“线路”显示屏出现:当前位置

                                       00线路0000工区0000区间如需修改，按“清除”清零，输入相应的代号后按下“确认”键保存线路信息。（具体的数字所代表的中文名称可以在本仪器上的PC软件上定义。）

5  隧道上下行设置

   正常测量状态下，按下“隧道”，显示屏显示：请选择设置项

隧道设置

上下行设置

   按下数字键“0”.则进入隧道设置模式。显示屏显示“请输入隧道号：000”，输入代号后，按“确认”键后进入隧道测量状态，隧道测量结束后，将隧道号设为：000.按“确认”，则返回测量状态。按下数字键“1”则进入上下行设计模式，显示如下界面：当前选择：0

                                                                   0-不设，1上行，3-上下行，4-单线，选择要设置的线别，直接按下相应的数字键即可，例如，设置成上行，按下数字键“1”..相应的“当前选择”就变成“1”.选择完成后，按下“确认”键生效。

6参数测量

  标准测量

  A用于常用的导高，拉出值，钢轨轨距和超高的测量。
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图4

  将仪器放在要测量的位置，正常测量状态下瞄准目标，按下“测量”，显示屏显示结果如

                      04年05月28日  11：00

                       导高：6000.0mm

                       拉出值：+200.0mm

                       轨距：1420.0mm

                       超高：+000.0mm

  B 红线标高和侧面限界测量

[image: image5.jpg]


图5

  将仪器放好准备测量位置，正常测量状态下，瞄准支柱上的红线，按下“红线”键，即可显示结果：      红线标高

                +003.0mm

                侧面限界

                2728.0mm

C 500mm处高差测量

   图6

  将标准仪器放置于500mm处的下方任意一对钢轨上，正常情况下按下“500mm”键，进入500mm高差测量模式，仪器提示“请测量第一点”，瞄准第一条接触线后按下“测量”。仪器提示“请测量第二点”，瞄准第二条接触线，按下“测量”键，即可显示结果，如下;

         500mm高差

         高度1：6000.0mm

         线距：+500.0mm

         高差：+010.0mm

如果显示的线距数值接近500mm时按下“确认”键，如果显示的数值和500mm差别较大，按下长光键。将测量架向前或者向后移动，按下“测量”键，并重复测量。

D  承力索  接触线高差测量

   将仪器放置需要测量位置，正常测量状态下，按下“承力索”键，仪器提示“请测量第一点”，瞄准承力索后按下“测量”键。仪器提示“请测量第二点”，瞄准承力索，按下测量键。按下“确认”键，即可显示结果：

                           承力索高差

                          高度1：9000.0mm

                          高度2：6000。0mm

                          高差：3000.0mm
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图7

E  自由测量  ，是以水平为基准，测量目标点的水平距离和垂直距离。

F  非支测量  
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  图8

将仪器放置标准位置，正常测量状态下按下“非支”测量键，仪器提示“请先测量工作支”，瞄准工作支后，按下测量键，仪器提示“请测量非支”，瞄准后，按下测量键。按下确认键后即可显示结果    非支台高：0008.0mm

                  非支偏离：0020.0mm

                  工支导高：6010.0mm

                  工支拉出：-310.0mm

G  定位器坡度测量
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图9

  将仪器放置在标准位置，按下“定位器”测量，仪器提示请测量第一点，瞄准定位器的近端即线夹点位置，按下测量键，仪器提示“请测量第二点”，瞄准定位器的远端即定位器位置，按下测量键，按下“确认”键，即可显示结果。

                        定位器坡度：1：10.0mm

                         高     差：0280.0mm

H  支柱跨距测量

  将仪器放置俩个支柱的直接位置，确保仪器在俩个支柱的连线上，正常测量状态下，按下“跨距”键，仪器提示“测量第一个支柱，”，瞄准后按下“测量”键。仪器提示“测量第二个支柱”，旋转主机瞄准第二个支柱后按下“测量”键。按下“确认”键后，显示结果

              支柱跨距   044.02m

I   线岔中心测量
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图10

  将仪器放置在任意一对钢轨上，瞄准线岔中心后，按下“岔心”键，仪器提示请输入内轨距，根据测量架上的内轨距刻度尺，准确输入内轨距，按下“确认键。

按下“测量”键，即可显示结果。线岔中心

                             导高：6100.0mm

                             偏离值：+008.0mm

                              内轨距：0750.0mm

J  支柱垂直度测量

  将仪器放置标准位置，按下“菜单”键，再按下“岔心”键，进入支柱垂直度测量模式，仪器提示“请测量第一点”，低端，按下测量键，然后仪器提示“请测量第二点”， 瞄准支柱的高端测量，按下确认键，即可显示结果   支柱垂直度0003.5%%   

K  完成后进行数据保存，  第一次保存需要输入杆号，以后每次保存，仪器会自动显示

生产杆号，可以通过按下线路和隧道键来使杆号加“1”或者减“1”. 

L  水平校准

  将仪器放置在轨道上，保证测量架平稳，并标记测量架俩个架角的位置，按下“菜单”，再按“修正”进入水平校准模式。按下“测量”键，显示屏稳定后按下“确认”，然后将仪器沿水平面旋转180度，按照第一次标记的位置放好。同样按下“测量”，显示数据稳定后按下“确认”，按下“确认键”后，校准成功并保存数据。

“对轨道的同一位置正反测量，测得的俩次超高值大于1mm才进行水平校准”。

M  时间设置

   按下“菜单”再按“长光”键即可进入时间设置

                时间设置

                9：35

                05年05月 28日

通过移动光标按下相应的数字，按下“确认”即可。按下’”“返回”键，退出时间数字。

N  岔心侧参数测量

   按下“1键进入岔心侧参数测量模式”，瞄准第一条线后按下“测量”键，按“长光”键，瞄准第二条线后按下“测量”键，按下“确认”即可显示结果：导高1：5868.0mm

                                                       拉出值1：-320.0mm

                                                        导高2：5800.omm

                                                       拉出值2：-300.0mm

                                                        高差： -068.0mm

再次按下“确认”，就可回到线岔模式的基本界面。

   线岔模式各参数技术指标如下：
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图11

